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︱纵向项目︱ 

 

序号 项目批准号 项目名称 主持人 经费来源 
项目经费 

(万元) 

1 51471113 

人工关节固定表面生物活

性涂层仿生构筑及其性能

研究 

陈瑶 
国家自然科学基金-面

上 
85 

2 61473201 

基于显著性感知原理的匀

微纹理表面缺陷检测机器

人视觉计算模型与检测算

法研究 

何志勇 
国家自然科学基金-面

上 
83 

3 61473200 
机器人力-位置智能控制关

键技术与应用的研究 
谢小辉 

国家自然科学基金-面

上 
82 

4 51477107 

一种无直流储能元件的电

能传输控制新技术：相位和

幅值可控交-交变换器 

张友军 
国家自然科学基金-面

上 
81 

5 61475108 
飞秒激光机器人生物组织

切割机理及关键技术研究 
范立成 

国家自然科学基金-面

上 
80 

6 61475107 

中空激光光内复合送料熔

覆光/粉/丝耦合、熔凝及成

形基础研究 

傅戈雁 
国家自然科学基金-面

上 
80 

7 51475314 

面向外骨骼助行机器人的

柔顺人机连接原理及实现

方法研究 

李娟 
国家自然科学基金-面

上 
80 

8 51475315 

基于三维真实表面形貌的

热塑性塑料激光透射焊接

机理 

王传洋 
国家自然科学基金-面

上 
80 

9 81471754 

基于集中参数模型的左心

室辅助装置引发右心衰病

理机制研究 

徐博翎 
国家自然科学基金-面

上 
70 

10 11402156 

基于微裂纹分形特征的超

高温陶瓷热冲击性能表征

方法研究 

齐菲 
国家自然科学基金-青

年 
28 

11 51406127 
脉动式血泵流固耦合问题

的大涡模拟研究 
吴鹏 

国家自然科学基金-青

年 
27 

12 51407123 

面向人工心脏的多方位分

布式无线传能机理与实验

研究 

尹成科 
国家自然科学基金-青

年 
27 

13 51405318 

面向无线传感网络的升频

式 MEMS 高效能量采集机

理及方法研究 

刘会聪 
国家自然科学基金-青

年 
25 

14 61403270 
面向 DDS 的自驱动 Pt 纳米

机器人运动控制机理研究 
杨湛 

国家自然科学基金-青

年 
25 
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15 51405319 

涡轮叶片的光内送粉变光

斑高效增材制造方法及机

理研究 

朱刚贤 
国家自然科学基金-青

年 
25 

16 61403267 
Lur’e 型微分包含系统的新

型观测器设计研究 
黄俊 

国家自然科学基金-青

年 
24 

17 61403268 

含不确定性与状态跳变切

换系统的鲁棒性分析与快

速收敛性算法研究 

余雷 
国家自然科学基金-青

年 
23 

18 61327802 
面向生命科学的原位显微

分析与操作仪 
陈立国 

国家自然科学基金-重

大仪器子项目 
330 

19 61433010 

基于 SEM 的纳米器件制造

中多机器人操作机理与自

主协调控制研究 

孙立宁 
国家自然科学基金-重

点 
340 

20 1402107C 

一种电能传输控制新技术-

相位和幅值可控交交变换

器 

张友军 江苏省博士后 2 

21 1401148C 
基于微裂纹分形特征的超

高温陶瓷热冲击性能研究 
齐菲 江苏省博士后 1 

22 BY2014059-10 

大型精密数控机床加工参

数在线优化技术研究与应

用 

王传洋 

江苏省产学研联合创

新基金（前瞻性联合研

究） 

50 

23 BY2014059-17 

精密模具用高硬材料高速

切削工艺参数优化及应用

研究 

郭旭红 

江苏省产学研联合创

新基金（前瞻性联合研

究） 

30 

24 14KJB130004 

基于微裂纹分形特征的超

高温陶瓷抗热冲击性能研

究 

齐菲 江苏省高校自科--面上 3 

25 14KJB460025 
基于惯性粘滑驱动的纳米

精度跨尺度运动技术研究 
钟博文 江苏省高校自科--面上 3 

26 BK20141194 
钛合金激光熔覆高温自润

滑耐磨复合涂层研究 
刘秀波 

江苏省自然科学基金-

面上 
10 

27 BK20140356 

面向腹腔机器人手术基于

MR 弹性成像的软组织力

学-图像耦合模型研究 

冯原 
江苏省自然科学基金-

青年 
20 

28 BK20140325 

面向设施蔬菜病害预警的

光谱图像与环境信息融合

方法研究 

耿长兴 
江苏省自然科学基金-

青年 
20 

29 BK20140340 

线性离子阱内部高阶电场

分布对离子轴向激发出射

效率的影响研究 

李晓旭 
江苏省自然科学基金-

青年 
20 

30 BK20140335 
三维纳米摩擦高效能量采

集方法研究 
刘会聪 

江苏省自然科学基金-

青年 
20 

31 BK20140301 
超高温陶瓷微裂纹分形特

征对抗热冲击性能的影响
齐菲 

江苏省自然科学基金-

青年 
20 

http://www.jskjjh.gov.cn/13kjskj2/XMSB/ctrlShow/All_JBXX.jsp?XMBH=SBY2014020620&DJXH=63GAPchenzimoMsNYAPZA60F4mG45zsO6H0U1WgptENkmgvnF4=JSKJ
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研究 

32 BK20140344 
脉动式血泵流固耦合问题

的三维湍流数值模拟 
吴鹏 

江苏省自然科学基金-

青年 
20 

33 BK20140331 

面向药物输送系统的自驱

动 Pt 纳米机器人的动力学

模型研究 

杨湛 
江苏省自然科学基金-

青年 
20 

34 BK20140345 
基于惯性粘滑驱动的纳米

精度跨尺度运动技术研究 
钟博文 

江苏省自然科学基金-

青年 
20 

35 2012AA041201 
工业控制高精度压力传感

器实用化技术研究 
陈立国 市政策性资助 2.8 

36 2013AA041001 
经济型零部件表面修整机

器人系统研发及应用 
陈国栋 市政策性资助 2.3 

37 2011AA040404 
水陆交通安全传感器及系

统 
陈立国 市政策性资助 0.9 

38 ZXG201433 
跨尺度纳米级精密定位平

台研发与产业化   
钟博文 

苏州科学发展计划-纳

米专项 
100 

39   
苏州市机器人和智能装备

产业研究 
孙立宁 苏州市软科学 3 

40 SYG201424 
智能手机显示屏表面缺陷

在线视觉检测技术研究 
何志勇 

苏州市应用基础研究

计划（工业） 
10 

41 2014M551655 

融合表面肌电和近红外脑

功能信号的行走意识识别

研究 

郭浩 
中国博士后科学基金-

面上 
5 

42 2014M551651 
基于惯性粘滑驱动的纳米

精度跨尺度运动机理研究  
钟博文 

中国博士后科学基金-

面上 
5 

 

 

︱横向项目︱ 

 

序号 经费卡号 项目名称 项目负责人 经费来源 
本年度到账经

费（万元） 

1 P111700214 
精密微小模具设计及成

型工艺的研发 
郭旭红 

昆山市鸿利精密五金

有限公司 
100 

2 P111700114 

大型精密数控机床加工

参数在线优化技术研究

与应用 

王传洋 
苏州江源精密机械有

限公司 
80 

3 P111702114 四极杆质谱仪的试制 李晓旭 
青岛检验检疫技术发

展中心 
40 

4 P111700414 
3D 打印高分子复合材

料的开发 
邢占文 

江南嘉捷电梯股份有

限公司 
30 

5 P111702614 
加工过程在线切削最佳

工艺参数的数据建立 
陈再良 

苏州江源精密机械有

限公司 
10 
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6 P111703014 
电梯产品的结构分析与

优化设计 
冯志华 

江南嘉捷电梯股份有

限公司 
10 

7 P111702714 
数控机床动力学建模及

颤振分析与抑制技术 
郭旭红 

苏州江源精密机械有

限公司 
10 

8 P111700514 
工业现场物流 AGV 小

车系统基础研发 
林睿 

张家港诺信自动化设

备有限公司 
10 

9 P111700614 
轮式越野车控制程序设

计 
林睿 

张家港诺信自动化设

备有限公司 
10 

10 P111703814 
铁芯制造机器人自动化

生产线 
孙立宁 

江苏通达动力科技股

份有限公司 
10 

11 P111703214 
电梯轨距偏差测量仪的

协作研制 
余雷 

江苏省特种设备安全

监督检验研究院 
8 

12 P111702214 
输电塔基础冲击回波特

性及分析方法研究 
高强 

南京协澳智能控制系

统有限公司 
5 

13 P111701414 
全天候智能自动清洗系

统的自充电电源设计 
高瑜 

苏州瑞得恩光能科技

有限公司 
5 

14 P111701114 
全天候智能自动清洗系

统的视频及红外检测 
何志勇 

苏州瑞德恩光能科技

有限公司 
5 

15 P111702113 
四级杆质谱仪机械结构

的工程化设计 
李艺 复旦大学 5 

16 p111700914 光能技术合作开发 刘文杰 
苏州瑞德恩光能科技

有限公司 
5 

17 P111702913 
钻头热处理工艺自动输

送系统 
倪俊芳 

江苏丹阳博安工具有

限公司 
5 

18 P111703714 
新代数控设备技术与合

作 
倪俊芳 

苏州新代数科设备有

限公司 
5 

19 P111702014 
轮胎硫化机有限元分析

及优化  
王传洋 

华澳轮胎设备有限公

司 
5 

20 P111701214 
全天候智能自动清洗系

统的运动控制 
杨歆豪 

苏州瑞的恩光能科技

有限公司 
5 

21 P111701314 
全天候智能清洗系统的

机械设计 
唐维俊 

苏州瑞的恩光能科技

有限公司 
4.5 

22 P111701514 

电梯制动器型式试验大

转矩产生与测量装置开

发 

罗力恒 

江苏省特种设备安全

监督检验设计院(苏

州分院) 

4 

23 P111702414 水刀加工中心技术研究 汪彬 
苏州大智精密科技有

限公司 
4 

24 P111701614 
电梯制动器型式试验测

控系统的研制 
余雷 

江苏省特种设备安全

监督检验研究院 
4 

25 P111701714 

电梯制动系统形成试验

用大功率智能电源的研

制 

张友军 

江苏省特种设备安全

监督检验设计院(苏

州分院) 

4 

26 P111701814 
电梯制动器型式试验机

架和专用夹具的研制 
余雷 

江苏省特种设备安全

监督检验研究院 
3.8 
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27 P111703013  

梯级和踏板踏面、梳齿

支撑板和楼层板表面防

滑性能型式试验装置的

研制 

余雷 
江苏省特种设备安全

监督检验研究院 
3 

28 P111701014 
全天候智能自动清洗系

统的智能控制 
余雷 

苏州瑞得恩光能科技

有限公司 
3 

29 P111700814 
深圳试验室仿真数据计

算及录入 
王富东 

苏州华电电气股份有

限公司 
2.9 

30 P111703514  产学研合作  陈瑶 
苏州深苏亿光电设备

科技有限公司 
2 

31 p111704014 
共建江苏省企业研究生

工作站 
陈再良 

江苏保捷锻压有限公

司 
2 

32 P111702314 
大载重铝制托盘的受力

分析与结构优化 
冯志华 

常熟市长胜铝制品有

限公司 
2 

33 P111703414 

汽车关键零部件研究技

术——座椅及控制系统

智能化 

吴冬敏 
苏州中航中振汽车饰

件有限公司 
2 

34 P111701813 
电脑控制缝编机断丝报

警 
倪俊芳 

苏州美迪斯医疗运动

用品有限公司 
1.6 

35 P111703914 
全自动压缩机跑合测试

线 
何志勇 

苏州慧捷自动化科技

有限公司 
1.2 

36 P111700314 
C1156 汽车接插件模具

开发 
刘进明 

苏州凯旋机电元件有

限公司 
1 

37 P111702514 
高性能金属扩张网的研

发 
钱志良 

久恩金属制品（昆山）

有限公司 
1 

38 P111702914 
闸阀零件虚拟加工技术

研究 
孙义林 

苏州奥克维机电技术

有限公司 
1 

39 P111701914 
汽车零部件金属材料模

具与成型工程技术研究 
吴冬敏 

南京南达诚伟信息科

技有限公司 
1 

40 P111700714 

研究桥梁钢结构金属结

构件、干燥机等新产品

研发和生产工艺改进 

吴冬敏 
南京南达诚伟信息科

技有限公司 
1 

41 P111702814 
高效节能潜水电泵的设

计研发 
吴冬敏 

南京南达诚伟信息科

技有限公司 
1 

42 P111703314 
高效智能化定型蒸箱的

设计研发 
吴冬敏 

南京南达诚伟信息科

技有限公司 
1 

43 P111703114 
数控铣床添加刀库的技

术研究 
温学勇 

苏州创展模具有限公

司 
0.5 
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︱学术论文︱ 

序

号 

作

者 
题名 刊名 

收

录 

1 
陈

栋 

Preparation of prereduced pellets by pyrite 

cinder containing nonferrous metals with high 

temperature chloridizing-reduction roasting 

technology 

ISIJ International SCI 

2 

陈

国

栋 

A learning algorithm for model-based 

objectdetection. 
Sensor Review SCI 

3 

陈

瑶-

张

律 

Interfacial stress transfer in a graphene 

nanosheet toughened hydroxyapatite composite 

Applied Physics Letters, 

2014,105(16):161908 
SCI 

4 

陈

长

军 

corrosion behaviour of a magnesium ZM5 alloy 

following laser clading with a Mg-Cu powder 

layer 

lasers in engineering,2014,27:319-335 SCI 

5 
龚

勋 

An Adaptive Maintenance Model Oriented to 

Process Environment of the Manufacturing 

Systems 

Mathematical Problems in Engineering vol. 

2014, Article ID 537452, 10 pages 
SCI 

6 

黄

海

波-

钱

成 

Dielectrophoresis for bio-particle manipulation International Journal of Molecular Science SCI 

7 
黄

俊 

Actuator fault detection and estimation for the 

Lur'e differential inclusion system 
Applied Mathematical Modelling SCI 

8 
黄

俊 

Stabilization and Finite Time Stabilization of 

Nonlinear Differential Inclusions Based on 

Control Lyapunov Function 

Circuits, Systems, and Signal Processing SCI 

9 

兰

向

军 

stochastic principal parametric resonances of 

composite laminated beams  
Shock and Vibration SCI 

10 

李

春

光 

Verification of additional merits of a 

bimanual-coordinated rehabilitation robot using 

near-infrared spectroscopic technology 

Advanced Robotics,2014，28（14） SCI 

11 

刘

会

聪 

Flow sensing and energy harvesting 

characteristics of a wind-driven piezoelectric 

Pb(Zr0.52, Ti0.48)O3 microcantilever 

Micro and Nano Letters SCI 

12 

刘

会

聪 

A multi-frequency vibration-based MEMS 

electromagnetic energy harvesting device 
Sens. Actuators A: Phys. SCI 

13 
刘

会

Ultra-wide frequency broadening mechanism 

for micro-scale electromagnetic energy 
Appl. Phys. Lett. SCI 
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聪 harvester 

14 

刘

会

聪 

Flow sensing and energy harvesting 

characteristics of a wind-driven piezoelectric 

Pb(Zr0.52, Ti0.48)O3 microcantilever 

Micro & Nano Lett SCI 

15 

刘

卫

卫 

(BNNT-BNNP)/(ZrB2-SiC)超高温陶瓷复合

材料形变强化及机理 
稀有金属材料与工程 SCI 

16 

刘

秀

波 

Development and characterization of laser clad 

high temperature self-lubricating wear resistant 

composite coatings on Ti-6Al-4V alloy 

Materials and Design  SCI 

17 

刘

秀

波 

 Effects of aging treatment on microstructure 

and tribological properties of nickel-based 

high-temperature self-lubrication wear resistant 

composite coatings by laser cladding 

Materials Chemistry and Physics SCI 

18 

刘

秀

波-

相

占

凤 

Investigation of laser cladding high temperature 

anti-wear composite coatings on Ti6Al4V alloy 

with the addition of self-lubricant CaF2 

Applied Surface Science SCI 

19 

汝

长

海-

王

飞

龙 

electrospinning system with a tunable collector 

for fabricating 3D nanofibrous structures 
Micro & Nano Letters,Volume 9, Issue 1 SCI 

20 

沈

长

青 

An equivalent cyclic energy indicator for 

bearing performance degradation assessment 

Journal of Vibration and 

Control, September 3, doi: 

10.1177/1077546314547224 

SCI 

21 

王

阳

俊 

Choice of reference surfaces for machined 

surface roughness in  

milling of SiCp/Al composites  

Journal of Central South University SCI 

22 

王

振

华 

A Distance error based industrial robot 

kinematic calibration method 
Industrial Robot: An International Journal SCI 

23 

杨

歆

豪 

Congestion Control Based on Multiple Model 

Adaptive Control 

Mathematical Problems in Engineering 

/2013 
SCI 

24 
余

雷 

 Robust adaptive control for SISO discrete 

systems via multi-model switching 

Proceedings of the Institution of 

Mechanical Engineers, Part I: Journal of 
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