


科研成果简报                                          第 3 期  

1 

 

︱知识产权︱ 

 

序

号 
发明人 名称 类别 

专利号/计算机软件

著作权登记号 

1 陈涛 IC 测试座自动化组装装置及方法 发明 201310017740.1 

2 陈涛 MEMS 矢量水听器纤毛自动化粘接装置及方法 发明 201210579412.6 

3 陈涛 基于位移传感器的二维微动台 发明 201210567522.0 

4 陈涛 精加工前薄壁结构件自动排列定位机及排列定位方法 发明 201310077801.3 

5 陈涛 同步定位光刻曝光装置及方法 发明 201210579413.0 

6 陈涛 微小器件装配系统及其装配方法 发明 201310073712.1 

7 陈涛 小型电机叠片自动排列的装置及方法 发明 201310025740.6 

8 陈涛 压电驱动式为微夹持器 发明 201210038297.1 

9 陈涛 一种多指型微夹持器 发明 201310017495.4 

10 陈涛 长玻璃柱靶腔的靶球精密定位装置及方法 发明 201310025738.9 

11 陈长军 一种生物医用多孔镁合金及其制备方法 发明 2013 1 0196065.3 

12 窦云霞 气动双手揉搓仿生装置 发明 2013 1 0493975.8 

13 冯志华 一种喷气织机的主喷嘴结构及主喷嘴内气流加速方法 发明 201310670129.9 

14 冯志华 织机及导电织物的制备方法 发明 2014 1 0561987.4 

15 傅戈雁 电极导向器 发明 2011101370708  

16 高强 一种倒锥孔的电火花加工方法及装置 发明 201210392034.0 

17 李浩莹 一种碱性磷酸酶纳微颗粒及其制备方法 发明 201210253983.0 

18 李伟达 基于毛刺摩擦非对称性的谐振驱动机构及机器人结构 发明 201310435295.0 

19 李伟达 一种穿戴式下肢外骨骼助行机器人 发明 201310034245.1 

20 李伟达 一种浇冒口去除机 发明 201310060334.3 

21 李晓旭 一种便携式气相色谱-质谱联用仪 发明 201310663467.X 

22 李晓旭 一种产生多极场的可调式射频电源 发明 201310070998.8 

23 李知瑶 一种微驱动系统及包含该系统的夹紧系统 发明 201310262900.9 

24 刘吉柱 电机转子 发明 2011 1 0373837.7 

25 刘秀波 
一种固体润滑高温耐磨粉末组合物及其复合涂层制备

方法 
发明 2012 10242669.2 

26 
陆新娟 顾

军 
基于丝杠-肘杆增力机构的剪板机驱动装置 发明 201210374931.9 

27 倪俊芳 一种文胸模杯的成型模具及其成型方法 发明 2013 1 0549054.9 

28 潘明强 复合阳极键合方法 发明 201210151575.4 

29 潘明强 一种闭环压电薄膜泵及流量控制方法 发明 201210050805.8 
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30 潘明强 一种微颗粒生产设备及生产方法 发明 201210495499.9 

31 钱志良 一种测量齿轮及其测量方法 发明 201210255341.4 

32 钱志良 一种管道行进装置及其驱动方法 发明 201310636252.9 

33 任子武 并联机器人的正运动学求解方法 发明 201210516799.0 

34 汝长海 电液动力可控喷印亚微米纤维装置 发明 201210336306.5 

35 汝长海 可悬浮皮肤组织工程纳米纤维支架及其制备方法 发明 1310375400.6 

36 汝长海 显微注射系统及坐标误差补偿和精确重复定位方法 发明 201310172749.X 

37 王传洋 
气动—二级肘杆增力—液压同步复合传动剪板机驱动

装置 
发明 201210263107.6 

38 王传洋 气动双手揉搓仿生装置 发明 201310493974.3 

39 王传洋 曲柄—连杆—肘杆剪板机数控驱动装置 发明 201210263282.5 

40 王明娣 一种气液增压压力机 发明 2012 1 0213390.1 

41 王振华 工业型自动化物流教学系统 发明 201310228283 

42 王振华 一种气动控制技术实验台 发明 201310204329.5 

43 肖莹华 永磁助力电磁冲压机 发明 201210043718.x 

44 叶萍 
一种基于图像识别的真丝织物一浴多彩色扎染用染料

的选择方法 
发明 201310697862 

45 张敏 一种多孔钽骨架的制备方法 发明 201410053241.2 

46 钟博文 
闭环控制的封装型压电陶瓷致动器及电阻应变片固定

方法 
发明 201310586696.6 

47 钟博文 一种嵌套式菱形放大二维精密定位平台 发明 201310372958.9 

48 钟康民 双肘杆式冲床 发明 201210044752.9 

49 朱刚贤 一种不等宽构件的激光直接成形方法 发明 201310174650.3 

50 郭开波 STL 模型布尔运算系统软件 
软件著

作权 
2015SR249827 

51 郭开波 激光三维成形测温标定软件 1.0 
软件著

作权 
2015SR173063 

52 王明娣 应用于激光铣削三维测量数据可视化处理软件 1.0 
软件著

作权 
2015SR077547 

53 余雷 电梯摩擦系数测试软件系统 V1.0 
软件著

作权 
2015SR082622 

54 余雷 楼层导视系统 V1.0 
软件著

作权 
2015SR082620 

55 余雷 手势互动控制系统 V1.0 
软件著

作权 
2015SR083794 

56 张峰峰 肌电信号采集系统 V1.2 
软件著

作权 
2015SR098376 

57 陈国栋 一种白车身柔性焊接伺服定位装置 实用新 CN201520020136.9 
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型 

58 陈良 
基于虚拟钥匙的车锁控制系统及包含该系统的智能车

锁 

实用新

型 
201520176310.9 

59 陈涛 旋转摩擦自发电环保走马灯 
实用新

型 
201420804982.5 

60 陈涛 一种成骨细胞单细胞激励与检测的 MEMS 系统 
实用新

型 
201520255864.8 

61 陈涛 一种成骨细胞单细胞激励与检测的操作手结构 
实用新

型 
201520255626.7 

62 陈涛 一种成骨细胞精确激励装置 
实用新

型 
201520253522.2 

63 
陈添禹 王

明娣 
一种安培力驱动的轨道式电磁无针注射器 

实用新

型 
2015 2 00491112.6 

64 
杜秋 王明

娣 
一种导线外皮激光剥离装置 

实用新

型 
2014204779231 

65 樊成 一种气囊抛光工具和系统 
实用新

型 
2014 2 0702791.8 

66 范立成 全瓷义齿磨削系统 
实用新

型 
201420706187.2 

67 范立成 全瓷义齿磨削系统的刀具轨迹测量仪 
实用新

型 
201420706990.6 

68 冯志华 导电纤维的制备装置及织机 
实用新

型 
201420609622.X 

69 冯志华 直驱式自动平衡振荡器及其调节装置 
实用新

型 
201420561436.x 

70 黄海波 一种小型便携化车载氢氧发生器 
实用新

型 
2014 2 0612480.2 

71 黄俊 一种简易电梯轨距与垂直度测量支架 
实用新

型 
201420710829.6 

72 
姜付兵 朱

刚贤 
一种多自由度工作台 

实用新

型 
201420528610.4 

73 
姜付兵 朱

刚贤 
一种用于磨样操作的夹具 

实用新

型 
201420484827.X 

74 李娟 一种面向外骨骼助行机器人的重心调节装置 
实用新

型 
201520176281.6 

75 李娟 一种贴片机取置头的清洗装置 
实用新

型 
201420491187.5 

76 李娟 一种下肢康复训练器 
实用新

型 
201520022278.9 

77 李娟 一种主被动混合驱动的一体化踝关节与假脚结构 
实用新

型 
201520110830.X 

78 
李龙委 张

峰峰 
表面肌电信号采集电路 

实用新

型 
201520230919.X 
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79 
李龙委 张

峰峰 
肌电信号采集系统 

实用新

型 
201520231386.7 

80 李相鹏 一种全自动二极管封装机构 
实用新

型 
201420612486X 

81 刘会聪 发光拍手器 
实用新

型 
201420804984.4 

82 刘会聪 一种升频式振动能量采集系统 
实用新

型 
201420512080.4 

83 刘会聪 一种微电子器件的能量收集装置 
实用新

型 
201420550691.8 

84 刘吉柱 一种集成式的两自由度机械手及其控制系统 
实用新

型 
201520171677.1 

85 倪俊芳 一种复杂形状织物的空间裁剪装置 
实用新

型 
201520180758.8 

86 倪俊芳 一种内衣罩杯的成型模具 
实用新

型 
2015 2 0060128.7 

87 倪俊芳 一种文胸模杯的透气孔成型模具 
实用新

型 
2015 2 0172841.0 

88 倪俊芳 钻头热处理设备 
实用新

型 
2015 2 0266663.8 

89 汝长海 基于摩擦原理显微注射装置 
实用新

型 
201420713524 

90 石世宏 一种激光熔覆熔池离焦量测量装置 
实用新

型 
201420283857.4 

91 孙立宁 六自由度并联放射治疗床 
实用新

型 
201420606155.5 

92 孙荣川 一种拖地调节机构 
实用新

型 
201520352755.8 

93 孙荣川 一种用于拖地机器人的超声波喷雾装置 
实用新

型 
201520351596.x 

94 
汤攀飞-王

明娣 
一种交流电磁驱动冲压机 

实用新

型 
2014 2 0182054.X 

95 王富东 一种用于实验教学的跷跷板平衡实验装置 
实用新

型 
201420487360.4 

96 王富东 一种用于实验教学的球杆平衡实验装置 
实用新

型 
201520146082.0 

97 王明娣 一种双面四工位夹紧装置 
实用新

型 
2014 2 0362921.8 

98 王明娣 一种双气动肌腱的双面四工信夹紧装置 
实用新

型 
2014 2 0363316.2 

99 王明娣 一种用于激光熔覆的三维测量装置 
实用新

型 
2014 2 0629439.6 

100 吴冬敏 夹紧装置 
实用新

型 
201420622369.1 
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101 吴冬敏 液压式压力机 
实用新

型 
201420621638.2 

102 徐博翎 
一种血细胞机械应力形变脉冲激光同步显微成像观测

装置 

实用新

型 
201520136408.1 

103 
徐亚鑫 陈

再良 
一种气动剪板机 

实用新

型 
2012100430551 

104 
杨桂林 王

明娣 
导线外皮的混合波长激光剥线装置 

实用新

型 
201520606474 

105 
杨桂林 王

明娣 
并排导线外皮的激光自动剥离装置 

实用新

型 
2015 2 0050090.X 

106 尹成科 一种穿戴式无线传能装置和方法 
实用新

型 
201520098943.2 

107 尹成科 一种紧固件检测装置 
实用新

型 
201520217725.6 

108 余雷 
一种基于激光测距传感器的电梯轨距与垂直度的测量

系统 

实用新

型 
2014205678134 

109 余雷 一种基于金属软管底座的测距传感器测量装置 
实用新

型 
201520447169.1 

110 郁树梅 一种人体呼吸运动模拟装置 
实用新

型 
201420836958.X 

111 郁树梅 一种医用模拟呼吸系统 
实用新

型 
201420842919.0 

112 张友军 电火花电源 
实用新

型 
201520016961.1 

113 钟博文 二维串联小体积工作台 
实用新

型 
201520154414.X 

114 钟博文 高精密度 Z 轴正向放大一维精密定位平台 
实用新

型 
201420802078.0 

115 钟博文 可调预紧力式惯性粘滑驱动跨尺度精密定位平台 
实用新

型 
201420744540.6 

116 钟博文 压电式物镜驱动台(L 型) 
实用新

型 
201520184893.X 

117 钟博文 压电式物镜驱动台(小体积) 
实用新

型 
201520182401.3 

118 钟博文 一种 Z 轴负向放大微驱动平台 
实用新

型 
201420801869.1 

119 钟博文 一种实现单向运动的惯性粘滑式跨尺度精密运动平台 
实用新

型 
201420744524.7 

120 钟博文 一种实现双向运动的惯性粘滑式跨尺度精密运动平台 
实用新

型 
201420744493.5 
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︱纵向项目︱ 

 

序号 项目批准号 项目名称 主持人 经费来源 项目级别 

1 2015AA042601 
面向重型采煤机械在线状态监测的

微纳系统三维异质集成技术 
陈涛 

国家高技术发展计划

（863 计划）课题 
国家级 

2 2015AA043201 脊柱微创手术机器人系统研究 冯原 
国家高技术发展计划

（863 计划）课题 
国家级 

3 2015AA043204 
前交叉韧带断裂修复术中机器人辅

助系统 
匡绍龙 

国家高技术发展计划

（863 计划）课题 
国家级 

4 2015AA043205 
脑肌多源信息运动融合感知与交互

控制技术及康复机器人应用验证 
李娟 

国家高技术发展计划

（863 计划）课题 
国家级 

5 2015AA043502 
面向重大工程的安防工业传感网节

点微能源研发与示范应用 
刘会聪 

国家高技术发展计划

（863 计划）课题 
国家级 

6 2015AA042401 
超光谱实时成像微纳阵列化器件与

系统 
刘楠 

国家高技术发展计划

（863 计划）课题 
国家级 

7 2013YQ470767 
集成自助探测器的分析型工业热像

仪开发和应用 
孙立宁 

国家高技术发展计划

（863 计划）课题 
国家级 

8 2015AA042702 
飞秒激光脉冲序列复合喷射电解微

纳加工工艺与装备 
杨湛 

国家高技术发展计划

（863 计划）课题 
国家级 

9 2012AA041602-3 
基于生物信息的机器人摇外科虚拟

手术系统研发支持 
张峰峰 

国家高技术发展计划

（863 计划）课题 
国家级 

10 2015BAF10B01 
电子器件组装高速精密机器人与自

动化生产线研发及产业化 
陈国栋 

国家科技支撑计划

课题 
国家级 

11 51505312 
SiC 曲面等离子改性/固着磨料随形抛

光方法研究 
樊成 

国家自然科学基金-

青年 
国家级 

12 61503267 
面向腹腔机器人手术的典型超弹性

体器官操作力模型研究 
冯原 

国家自然科学基金-

青年 
国家级 

13 61503269 

融合人脑意图与力觉反馈的外骨骼

机器人步态控制 CPG 模型及调节方

法 

郭浩 
国家自然科学基金-

青年 
国家级 

14 51501120 
表面梯度纳米孪晶结构合金的局域

化协同塑性变形行为研究 
李文利 

国家自然科学基金-

青年 
国家级 

15 61503270 
基于多光镊的细胞三维位姿精确操

控机理与方法研究 
李相鹏 

国家自然科学基金-

青年 
国家级 

16 51505311 
机械设备变尺度形态滤波信号特征

深度学习及状态监测研究 
沈长青 

国家自然科学基金-

青年 
国家级 

17 61503268 

基于脑电与上肢运动信息融合的助

行机器人运动控制信息表征方法研

究 

张虹淼 
国家自然科学基金-

青年 
国家级 

18 51505313 

面向微结构表面超精密加工的纳米

驱动、感知一体化智能进给单元集

成设计与调控方法 

张略 
国家自然科学基金-

青年 
国家级 

19 51501121 悬浮液等离子喷涂 Ti3AlC2/Al2O3 赵栋 国家自然科学基金- 国家级 



科研成果简报                                          第 3 期  

7 

 

涂层高温吸波性能研究 青年 

20 51505314 
面向 SEM 的惯性粘滑驱动跨尺度精

密运动机理和实现方法研究 
钟博文 

国家自然科学基金-

青年 
国家级 

21 BY2015039-05 眼科手术器械自动化生产线 陈国栋 

江苏省产学研联合

创新基金（前瞻性联

合研究） 

省部级 

22 BY2015039-11 微波技术及测试设备研制 谢志余 

江苏省产学研联合

创新基金（前瞻性联

合研究） 

省部级 

23 BE2015067 
金属增-减材复合制造激光内送料

关键技术、装置及应用 
石世宏 江苏省工业支撑 省部级 

24 BK20151220 
多轮廓型腔结构件磁控溅射类金刚

石碳膜附着机理研究 
王德山 

江苏省自然科学基

金-面上 
省部级 

25 BK20150330 
基于等离子体注入的高精度 SiC 曲面高

效无损伤抛光机理研究 
樊成 

江苏省自然科学基

金-青年 
省部级 

26 BK20150335 
表面梯度纳米孪晶结构的局域化协

同塑性变形行为研究 
李文利 

江苏省自然科学基

金-青年 
省部级 

27 BK20150326 
基于多光镊的高通量细胞三维位姿

精确操控机理与方法研究 
李相鹏 

江苏省自然科学基

金-青年 
省部级 

28 BK20150339 
设备状态监测的形态滤波信号特征

深度学习方法研究 
沈长青 

江苏省自然科学基

金-青年 
省部级 

29 BK20150340 
基于智能进给单元的微结构表面切

削刀具动态轨迹预测与调控方法 
张略 

江苏省自然科学基

金-青年 
省部级 

30 第 50 批 
面向磁共振弹性成像的各向异性软

组织力学特性研究 
冯原 

教育部留学回国人

员启动基金 
省部级 

31 第 50 批 
压电-纳米摩擦式 MEMS 能量采集方

法研究 
刘会聪 

教育部留学回国人

员启动基金 
省部级 

32 第 50 批 

面向血液机械损伤研究的血液数值

模拟：微间隙内群体红细胞的运动、

变形及分布 

吴鹏 
教育部留学回国人

员启动基金 
省部级 

33 2015M571800 
高精度 SiC 曲面等离子改性/固着磨料

随形抛光新技术 
樊成 

中国博士后科学基金-

面上 
省部级 

34 2015M571798 第 8 批博士后特别资助 龚勋 
中国博士后科学基金-

面上 
省部级 

35 2015M580461 
基于脑血氧信息的运动意识识别与

康复训练设备的控制 
李春光 

中国博士后科学基金-

面上 
省部级 

36 2015T80577 第 8 批博士后特别资助 任子武 
中国博士后科学基金-

面上 
省部级 

37 2015M571800 
高载低速下齿轮表面复合强化技术

及其摩擦磨损机理 
王永光 

中国博士后科学基金-

面上 
省部级 

38 2015T80583 
切换系统的鲁棒控制及其在工业搬

运机器人系统中的应用 
余雷 

中国博士后科学基金-

面上 
省部级 

39 2015M571805 多电平相位和幅值可控交流-交流 张友军 中国博士后科学基金- 省部级 
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变换器 面上 

40 15KJB510029 
机器人辅助光镊细胞三维位姿精确

操控机理与方法研究 
李相鹏 

江苏省高校自然科学

研究-面上 
市厅级 

41 15KJB310020 
血液机械损伤体外模拟实验方法研

究 
尹成科 

江苏省高校自然科学

研究-面上 
市厅级 

42 SYG201540 
面向MEMS器件的空间三维柔性引线

工艺及设备开发 
潘明强 

苏州市应用基础计

划 
市厅级 

43 2012BAF06B01 
多平台高节拍汽车车身柔性焊接装

备与自动化生产线 
王振华 苏州市政策补助 市厅级 

 

 

︱横向项目︱ 

 

序

号 

项目负责

人 
经费卡号 项目名称 经费来源 

1 陈国栋 P111700215  大视野影像测量平台  苏州精濑光电有限公司 

2 陈国栋 P111700315  局部三维激光测量平台 苏州精濑光电有限公司 

3 陈国栋 P111700415  眼科手术器械自动化生产线 
爱博诺德（苏州）医疗器械有限公

司 

4 陈良 P111702415 齿轮箱的远程监控和故障诊断研究 苏州亚太金属有限公司 

5 陈涛 P111700515 宏微观双重驱动微机器人系统 江苏汇博机器人技术有限公司 

6 陈瑶 P111702715 
苏州大学—苏州赛历新材料有限公司研

究生工作合作项目 
苏州赛历新材料有限公司 

7 陈再良 P111701615 
注射模全自动热流道系统的关键技术研

究 
苏州好特斯模具有限公司 

8 高强 P111702315 割草机器人的控制系统的开发 苏州科瓴精密机械科技有限公司 

9 郭旭红 P111701815 

太阳能光伏接线盒连接器新产品新技术

的研发 
常熟市福莱德连接器科技有限公司 

10 黄俊 P111702515 车辆 AT 变速箱的建模优化与控制 苏州亚太金属有限公司 

11 李伟达 P111700615 光伏焊带收线检测装置研发 苏州赛历新材料科技有限公司 

12 李伟达 P111701915 汇众前悬生产线制动盘在线防错 上海集熠节能环保技术有限公司 

13 李伟达 P111701015 可调多点支撑工装研发 中国科学院光电技术研究所 

14 李晓旭 P111700115 
便携式气相色谱质谱联用仪关键技术研

究 
聚光科技股份有限公司 

15 李晓旭 P111701215 红外光解离离子阱质谱仪的研发 中科院合肥物质研究院 

16 李晓旭 P111700715 离子阱质谱仪关键部件开发 上海裕达实业公司 

17 林睿 P111701415 自动化设备（机器人视觉模块）软件研发 哈尔滨博强机器人技术有限公司 

18 刘吉柱   专利转让——电机转子 201110373837.7 苏州德能电机有限公司 

https://vpn.suda.edu.cn/wingsoft/project/,DanaInfo=.a234C5C8G-AJBEK+projHome.jsp?code=00&prjcode=P111701815&yz=3bc714a3e613
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19 倪俊芳 P111701715 CNC 控制器技术研究与应用项目合作 
苏州新代数控设备有限公司合作项

目 

20 倪俊芳 P111701515 
电脑控制缝编机断丝报警视觉监控系统

开发 

苏州美迪斯医疗运动用品有限公司

合作项目 

21 钱志良 P111700815 模拟成型与有限元分析技术的服务咨询 瑞鼎机电科技（昆山）有限公司 

22 钱志良 P111702115 瓶坯取送机械手驱动凸轮的研发 江苏新美星包装机械股份有限公司 

23 钱志良 P111700915 
自动扶梯梯级及电梯结构件项目的开发

及咨询 
吴江市聚力机械有限公司 

24 孙立宁 P111702015 刮板链机器人自动装配生产线 
湖北三江航天万峰科技发展有限公

司 

25 王德山 P111702215 
火灾自动环保型闭门器表面磁控溅射镀

膜关键技术的研究 
苏州市富尔达科技股份有限公司 

26 王振华 P111702115 
多构型工业机器人及典型应用工作站研

发 
安徽埃夫特智能装备有限公司 

27 吴冬敏 P111701115 轮胎硫化机有限元分析及优化 南京南达诚伟信息科技有限公司 

 

 

 

 

 

︱学术论文︱ 

 

序

号 

第一/

通讯作

者 

题名 刊名 收录 

1 樊成 

Calibration of a parallel mechanism in a 

serial-parallel polishing machine tool based on 

genetic algorithm 

Int J Adv Manuf Technol (2015) 

81: 27–37 
SCI 

2 
冯志华 

陈亮 

Numerical simulation of the internal flow field 

of a new main nozzle in an air-jet loom based 

on Fluent 

Textile Research Journal SCI 

3 郭浩 
Separability Criteria and Lower Bound for 

Concurrence Based on Hermitian Maps 

INTERNATIONAL JOURNAL OF 

THEORETICAL PHYSICS 

2015,54(8):3018-3025 

SCI 

4 何志勇 Saliency Mapping Enhanced by Structure Tensor 
Computational Intelligence 

and Neuroscience 
SCI 

5 何志勇 
Surface defect detection method for glass 

substrate using improved Otsu segmentation 

Applied 

Optics,2015,54(3):9823-9830  
SCI 

6 黄俊 
 Novel observer design method for Lur'e 

differential inclusion systems,  

International Journal of 

Systems Science 
SCI 

7 
黄齐齐 

陈瑶 

Spherical indentation with multiple partial 

unloading for assessing the mechanical 
Ceramics International SCI 
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properties of ZrB2–SiC composites 

8 李春光 

Identification of Motion Trend of Lower Limbs 

Based on Near-infrared Spectroscopic 

Technology 

 Advances in Mechanical 

Engineering，2015,7

（3）:1501-1504 

SCI 

9 李相鹏 

Design of a Robust Unified Controller for Cell 

Manipulation with a Robot-aided Optical 

Tweezers System 

Automatica SCI 

10 李晓旭 

Design and Performance Evaluation of A Linear 

Ion Trap Mass Analyzer Featuring Half Round Rod 

Electrodes 

Journal of The American 

Society for Mass 

Spectrometry，2015,26（5）：

734-740 

SCI 

11 林睿 
A Dynamic Task Reallocation Algorithm for 

Networked Robots to Execute Cooperative Tasks 

Journal of Central South 

University 
SCI 

12 刘会聪 
An Electromagnetic MEMS Energy Harvester Array 

with Multiple vibraiton modes 

Micromachines, 2015, vol. 

6(8): 984-992 
SCI 

13 刘会聪 
An Intermittent Self-Powered Energy Harvesting 

System From Low-Frequency Hand Shaking 

IEEE Sensors Journal, 2015, 

15(9): 4782-4790 
SCI 

14 刘会聪 
Investigation of the Nonlinear Electromagnetic 

Energy Harvesters from Hand Shaking 

IEEE Sensors Journal, 2015, 

15(4): 2356-2363 
SCI 

15 
刘秀波 

陆小龙 

Effects of heat treatment on microstructure and 

mechanical properties of Ni60/h-BN  

self- lubricating anti-wear composite coatings 

on 304 stainless steel by laser cladding 

Applied Surface Science SCI 

16 
刘秀波 

罗健 

Synthesis of high temperature self-lubricating 

wear resistant  

composite coating on Ti6Al4V alloy by laser 

deposition 

Journal of Materials  

Engineering and Performance 
SCI 

17 
刘秀波 

余鹏程 

Tribology and high-temperature oxidation 

behaviors of NiCrBSiFe  

composite coatings on Ti6Al4V alloy by laser 

cladding 

RSC Advances  SCI 

18 罗春艳 

 Research on the sparse representation for 

gearbox compound fault features using wavelet 

bases 

Shock and Vibration、 SCI 

19 任子武 

A hybrid biogeography-based optimization 

method for the inverse kinematics problem of an 

8-DOF redundant humanoid manipulator 

Frontiers of Information 

Technology & Electronic 

Engineering 

SCI 

20 汝长海 

A suspending, shrinkage-free electrospun PLGA 

nanofibrous scaffold for skin tissue 

engineering 

ACS Applied Materials & 

Interfaces, 7(20), 2015: 

10872-7 

SCI 

21 汝长海 
Sensing and Intelligent Perception in Robotic 

Applications 

Journal of Sensors, Article 

ID 696895, 2015 
SCI 

22 沈长青 A Parameterized Doppler Distorted Matching Journal of Mechanical SCI 
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Model for Periodic Fault Identification in 

Locomotive Bearing 

Engineering Science 

23 王阳俊 

Choice of reference surfaces for machined 

surface roughness in 

milling of SiCp/Al composites 

J. Cent. South Univ. (2014) 

21: 4150−4156 
SCI 

24 王永光 
 Chemical mechanical planarization of silicon 

wafers at natural pH for green manufacturing 

International Journal of 

Precision Engineering and 

Manufacturing, 2015,16(9): 

2049-2054 

SCI 

25 王永光 

A material removal model for silicon oxide 

layers in chemical mechanical planarization 

considering the promoted chemical reaction by 

the down pressure 

Tribology International. 

2016(93):11–16. 
SCI 

26 王永光 

A molecular-scale analytic model to evaluate 

material removal rate in chemical mechanical 

planarization considering the abrasive shape 

Microelectronic Engineering, 

2015,134(4):54-59 
SCI 

27 徐博翎 

In-Series Versus In-Parallel Mechanical 

Circulatory Support 

for the Right Heart: A Simulatio 

Artificial Organs SCI 

28 
许继芳 

陈瑶 

Measuring and modelling of density for selected 

Cao-Al2O3-Mgo slags 

Journal of the Southern 

African Institute of Mining 

and Metallurgy, 

2015,115(8):767-772. 

SCI 

29 杨湛 

Dual-MWCNT Probe Thermal Sensor Assembly and 

Evaluation Based on Nanorobotic Manipulation 

inside a Field-Emission-Scanning Electron 

Microscope 

INTERNATIONAL JOURNAL OF 

ADVANCED ROBOTIC SYSTEMS, 

2015, 12:21 

SCI 

30 余雷 

A neural network approach for tracking control 

of uncertain switched nonlinear systems with 

unknown dead-zone 

Circuits Systems & Signal 

Processing,2015,34(8):2695-

2710 

SCI 

31 余雷 

Design of robust adaptive neural switching 

controller for robotic manipulators with 

uncertainty and disturbances 

Journal of Intelligent and 

Robotic 

Systems,2015,77(3):571-581. 

SCI 

32 余雷 
Fuzzy approximation of a novel nonlinear 

adaptive switching controller design 

Circuits Systems & Signal 

Processing,2015,34(2):377-3

91 

SCI 

33 余雷 
Robust neural network control of robotic 

manipulators via switching strategy 

Kybernetika,2015,51(2):309-

320. 
SCI 

34 张敏 
Experimental and Numerical Investigation of 

laser forming of closed-cell aluminum foam 

Journal of Manufacturing 

Science and Engineering 
SCI 

35 张友军 
Three-phase AC-AC Converter with Controllable 

Phase and Amplitude 

IEEE Transactions on 

Industrial Electronics 
SCI 

36 
Gao, 

Chunxi

Nanotechnology for treating osteoporotic 

vertebral fractures 

INTERNATIONAL JOURNAL OF 

NANOMEDICINE  
SCI 
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a 

37 
Huang, 

J. Y 

Robust superhydrophobic TiO2@fabrics for UV 

shielding, self-cleaning and oil-water 

separation 

JOURNAL OF MATERIALS 

CHEMISTRY A 
SCI 

38 陈恺 
A Pt/Au Hybrid Self-actuating Nanorobot towards 

to Durg Delivery System 
IEEE-NEMS2015 EI 

39 陈良 基于性能评估的 EWMA 控制器在线优化方法 
计算机集成制造系统，2014，11

期，2857-2862 
EI 

40 
陈良 

郭晓洁 

An improved K-means algorithm and its 

application in the evaluation of air quality 

levels 

2015 27th Chinese Control and 

Decision Conference 
EI 

41 陈涛 

PZT Driven Chopsticks Manipulator for 3-D 

Microspheres 

Assembly 

IEEE-NANO EI 

42 冯原 

Automatic Estimation of elastic material 

parameters of a transversely isotropic material 

using asymmetric indentation and inverse finite 

element analysis 

Proceedings of the ASME 2015 

International Mechanical 

Engineering Congress & 

Exposition 

EI 

43 
傅戈雁 

刘宇 

Reserch of Process Parameter of Screwy 

Thin-walled Part with Coaxial Inside-Beam 

Powder Feeding Accumulation 

Applied Mechanicai and 

Materials 
EI 

44 
傅戈雁 

王涛 

基于嵌入式机器视觉的激光熔覆成形熔池离焦量在

线测控系统 
中国激光 EI 

45 
高强 

梁高峰 

Multistage self-priming pump performance 

simulation & test research，

2014,651-653,780-783 

Applied Mechanics and 

Materials 
EI 

46 
高强 

马恒杰 

Drop simulation analysis of a large screen 

mobile phon 

Manufacturing Technology, 

Electronics, Computer and 

Information Technology 

Applications,2014,687-691,2

75-278 

EI 

47 
高强 

倪颖 

Finite element analysis on infrared aspherical 

glass lens molding process 

2015 Seventh International 

Conference on Measuring 

Technology and Mechatronics 

Automation (ICMTMA) 

EI 

48 
高强 

张家意 

Study on the anti-theft system for notebooks on 

campus 

Applied Mechanics and 

Materials，2014，687-691，

2161-4 

EI 

49 郭镇宁 
Optimization of Project duration based on 

Network Planning Technique 

Seventh International 

Conference on Measuring 

Techonlogy and Mechatronics 

Automation，2015,:754-757 

EI 

50 黄海波 Improvement Design of Biochip towards High Transactions of Nanjing EI 
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Stable Bioparticle Detection utilizing 

Dielectrophoresis Impedance Measurement 

Universityof Aeronautics and 

Astronautics 

51 姜宁 

Design and Simulation of Injection Mold for the 

Digital Camera Shell 

Based on Moldflow 

Applied Mechanics and 

Materials，2015，741（2）：

215-222 

EI 

52 李成喜 
Research of EMG’s control based wavelet 

transform and AR model 

2nd Annual 2015 International 

Conference on Design, 

Manufacturing and  

EI 

53 李春光 

Adjustment of Intention to Start a Motion of 

Lower Limbs Based on Cerebral Hemoglobin 

Information 

The 7th International 

Conference on Intelligent 

Human-Machine Systems and 

Cybernetics (IHMSC 2015) 

EI 

54 
李其龙 

郭旭红 

 Mechanical Analysis of Crossbeam in a Gantry 

Machine Tool and its Deformation Compensation. 

The Open Mechanical 

Engineering Journal, 2015, 9, 

418-423 

EI 

55 李相鹏 

A Switching Controller for High Speed Cell 

Transfer with A Robot-aided Optical Tweezers 

Manipulation System 

IEEE/RSJ 2015 International 

Conference on Intelligent 

Robots and Systems 

EI 

56 刘会聪 
ZnO-Nanowires Based Power Generation From Low 

Frequency Vibration 
Proceeding of IEEE NEMS 2015 EI 

57 刘吉柱 高速精密振动平台振动误差补偿 光学精密工程 EI 

58 
刘吉柱 

李健 

Research on the Stiffness Modeling of the High 

Precision Positioning Platform under the 

Thermal Model 

Applied Mechanics and 

Materials  
EI 

59 
刘锦勇 

陈涛  

PZT driven triple-finger end effectors for 

micromanipulation 
IEEE-CYBER EI 

60 刘星 
建筑用玻璃与钛合金 TC4 的激光封接工艺及性能研

究 
中国激光 EI 

61 
刘秀波 

罗健 

Ti6Al4V 合金表面激光熔覆高温自润滑耐磨复合涂

层的高温稳定性 
材料热处理学报 EI 

62 
刘秀波 

孟祥军 
钛合金表面激光熔覆高温自润滑耐磨复合涂层 焊接学报 EI 

63 
刘秀波 

任佳 

不同载荷下钛合金激光熔覆 Ni60/h-BN 自润滑耐磨

复合涂层的摩擦学性能 
摩擦学学报 EI 

64 罗春艳 小波基下齿轮箱复合故障特征提取研究 
第十一届全国振动理论及应用

学术会议 
EI 

65 潘明强 

Research on Low Temperature Anodic Bonding 

Based on Interface 

Pretreatment of Dielectric Barrier Discharge 

Plasma 

Key Engineering Materials EI 

66 
潘鹏 

汝长海 

The Piezo-driven Injector Based on Friction 

Force for Cellular piercing 
3M-NANO 2015 国际会议 EI 

67 任子武 快速连续反应-避障作业环境下的七自由度灵巧臂 自动化学报 EI 
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轨迹规划 

68 盛小明 

 Teaching Method Reform of the Hydraulic and 

Pneumatic Course Based on Engineering 

Application Cases 

IEEE Workshop on Advanced 

Research and Technology in 

Industry Applications (2014 

WARTIA)pp528-531 

EI 

69 盛小明 
Design of Rotary Flexible Manufacturing Cell 

with Multi-station Automatic Stretching 

Applied Mechanics and 

Materials Vols. 635-637 

(2014) pp 1390-1393 

EI 

70 
石世宏 

姜付兵 
光内送粉喷头空间变姿态粉气流场数值模拟 激光技术 EI 

71 
石世宏 

姜付兵 

基于光内送粉技术的激光加工机器人曲面熔覆试验

研究 
中国激光 EI 

72 
石世宏 

杨轼 

中空环形激光离焦量对熔道凹凸缺陷自愈合效应的

影响 
中国激光 EI 

73 
苏佳楠 

陈瑶 

Tougher yttria-stabilized zirconia composites 

containing graphene nanosheets 

International Seminar on 

Materials Science and 

Applications 

EI 

74 眭演祥 
A Real-time Gait Phase Detection Method for 

prosthesis control 

The 18th International 

Conference on Climbing and 

Walking Robots (CLAWAR 2015) 

EI 

75 
孙伏骏 

汝长海 

Dynamic detection and depth location of pipette 

tip in microinjection 
3M-NANO 2015 国际会议 EI 

76 孙立宁 

The comparison research of SEMG pattern 

recognition using Elman and BP neural network 

based on fused wavelet features 

2015 The International 

Conference on Wearable Sensor 

and Robot 

EI 

77 王传洋 

Prediction of Sintering Strength for Selective 

Laser Sintering of Polystyrene Using Artificial 

Neural Network 

东华大学学报（英文版）2015，

42（5）： 
EI 

78 王德山 

Magnetron Sputtering Preparation of 

Diamond-Like Carbon Film Adhesion 

Characteristics Research 

Advanced Materials Research：

1079-1080．Switzerland：TRANS 

TECH PUBLICATIONS，2015.28-32 

EI 

79 王金娥 
Posture Adjustment of Microphone Based on Image 

Reconition in Automatic Welding System  

TRANSACTION OF NANJING 

UNIVERSITY OF AERONAUTICS AND 

ASTRONAUTICS、2/32、232-239 

EI 

80 王雅琼 
Alginate Gel Electro-Writing for 3D Cell 

Printing 
IEEE-Cyber2015 EI 

81 翁桂荣 Dimensionality reduction for prostate cancer 

2014 6th International 

Conference on Intelligent 

Human-Machine Systems and 

Cybernetics 

EI 

82 翁桂荣 Lung nodule segmentation using em algorithm, 

2014 6th International 

Conference on Intelligent 

Human-Machine Systems and 

EI 
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Cybernetics 

83 吴冬敏 
Extension Adaptive Control of a High-speed and 

High-precision Three-axis Parallel Robot 

MANUFACTURING PROCESS AND 

EQUIPMENT, PTS 1-4 
EI 

84 于荣鹏 
Research on control system of hot molding for 

bra cups 

Applied Mechanics and 

Materials 
EI 

85 于亚萍 

the research of semg movement pattern 

classification based on multiple fused wavelet 

function 

The 5th Annual IEEE 

International Conference on 

Cyber Technology in 

Automation, Control and 

Intelligent Systems 

EI 

86 余雷 

Modeling and Analysis of Superheated Steam 

Temperature Control System Based on 

Least-squares Algorithm with Gradual Reducing 

Memory 

Proceedings of 27th Chinese 

Control and Decision 

Conference,565-569,2015 

EI 

87 余雷 

Multilayer neural tracking control with 

periodically switching method of uncertain 

switched nonlinear systems 

Proceedings of 33th Chinese 

Control Conference, China, 

Nanjing,2116-2120, 2014 

EI 

88 
余鹏程 

刘秀波  

Ti6Al4V 合金表面激光熔覆复合涂层的高温摩擦学

性能研究 
摩擦学学报 EI 

89 
余鹏程 

刘秀波  

Ti6Al4V 合金激光熔覆复合涂层的摩擦学和高温抗

氧化性能研究 
中国激光 EI 

90 张海涛 
Design and simulation of needle-free syringe 

device driven by reluctance 

Journal of Chemical and 

Pharmaceutical Research 
EI 

91 张建法 
Research on images correction method of C-arm 

based surgical navigation  

第十届图像图形技术与应用学

术会议 
EI 

92 张敏 
Research on the fluent simulation of the single 

aluminum pore growth 

Energy,environment and  

green building materials 
EI 

93 张敏 建筑用玻璃与可伐合金润湿规律 工程科学学报 EI 

94 张敏 热处理温度对纳米析出强化钢组织性能的影响 材料热处理学报 EI 

95 
张晓刚 

陈瑶 

Pop-in characteristic induced by 

nanoindentation in ZrB2-SiC composites 

International Conference on 

Structure，Mechanical and 

Materials Engineering, 2015 

EI 

96 赵玲 
Research on assembly line balancing based on 

electronic pruducts 

Advances in Eninneering 

Research  
EI 

97 赵旭峰 

Design and debelopment of composite anodic 

bonding system based on dielectric barrier 

discharge method 

LEMCS2014 EI 

98 钟博文 
Research on A Trans-scale Inertial Stick-Slip 

Platform Driven by Piezoelectric Ceramics 

中国微米纳米第十七届学术年

会暨第六届国际会议 
EI 

99 钟博文 

Research on precision position technology in 

micro-operation robot based on inertial 

stick-slip driving 

Proceedings of the 10th IEEE 

International Conference on 

Nano/Micro Engineered and 

Molecular Systems (IEEE-NEMS 

EI 
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2015) 

100 钟博文 
Study on Objective Platform Driven by 

Piezoceramics for Cell Injection 

the 9th IEEE International 

Conference on Nano/Molecular 

Medicine & Engineering 

(IEEE-NANOMED 2015), 

EI 

101 
钟博文 

李宗伟 

A Large Thrust Trans-scale Precision 

Positioning Stage Based On The Inertial 

Stick-slip Driving 

Transactions of Nanjing 

University of Aeronautics and 

Astronautics 

EI 

102 
朱成海 

王富东 

Design and implementation of the suspended 

robot fro the ground wire 
中国自动化大会（CAC 2015） EI 

103 朱刚贤 基于激光加工机器人的光内送粉变基面熔覆研究 中国激光 EI 

104 朱刚贤 激光变斑熔覆不等宽熔道的工艺实现及实验研究 应用激光 EI 
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