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︱授权专利︱ 

 

序

号 
发明人 名称 类别 

专利号/计算机软件著作权

登记号 

1 
陈立国 铆接机构 发明 ZL201110294459.3 

2 陈立国 柔性超声引线键合夹具 发明 ZL201110203304.4 

3 陈涛 电加热炉 发明 ZL201110237801.6 

4 陈涛 一种单芯片和晶圆的键合设备及键合方法 发明 ZL201110220990.6 

5 陈涛 长玻璃柱体阳极键合的加热加压装置 发明 ZL201110205060.3 

6 陈瑶 一种纳米复合材料生物涂层及其制备方法 发明 201210170535.5 

7 
陈瑶 

一种超高温陶瓷异形构件等离子喷涂近净

成形制造方法 
发明 201210170608.X 

8 陈长军 钛合金的激光渗氧硬化方法 发明 201210073158.2 

9 
陈长军 一种泡沫铝及合金夹芯板的制备方法 发明 201110384532.6 

10 陈长军 多孔钽的制备方法及装置 发明 ZL201110395892.6 

11 范立成 一种牙钻 发明 ZL201110047641.9 

12 
冯志华 

一种喷气型纺织机的主喷嘴结构及装配方

法 
发明 ZL201310131643.5 

13 
傅戈雁 

一种用于核电阀门密封面的镍基合金涂层

及其制备方法 
发明 zl201210055133.x 

14 
李娟 

一种基于下肢关节运动信息的步态相位判

别方法 
发明 201310009489.4 

15 

李伟达-

丁大海 
谐振驱动微型水面移动机器人 发明 201110048154.4 

16 

李伟达-

刘磊 
一种管道机器人 发明 201110086875.4 

17 刘吉柱 永磁直线同步电机 发明 ZL 2011 1 0354982.0 

18 
刘秀波 

固体自润滑复合材料、固体自润滑涂层

的制备方法 
发明 ZL 2011 10326884.6 

19 潘明强 一种机械手 发明 ZL201110211621.0 

20 
潘明强 操作手爪及应用该操作手爪的机械手 发明 ZL201210007423.7 

21 潘明强 微小颗粒配对捕捉芯片及方法 发明 ZL201210286318.1 

22 
汝长海 细胞真空吸附固定装置 发明 ZL201210250586.8 

23 
汝长海 纳米材料的移动目标位置的深度信息获取 发明 ZL201210034248.0 



科研成果简报  第 2 期 

2 
 

方法及系统 

24 
汝长海 

压电显微切割系统、切割深度定位方法及切

割方法 
发明 ZL201210080294.4 

25 汝长海 压电陶瓷驱动电源 发明 ZL201110421627.0 

26 汝长海 玻璃化冷冻自动化操作系统及操作方法 发明 ZL201210334017.1 

27 汝长海 一种细胞电熔合装置及方法 发明 ZL201310025194.6 

28 
汝长海 冻存管自动存取及识别装置 发明 201210485044.9 

29 石世宏 激光加工装置及检测方法 发明 zl201210004638.3 

30 

孙承峰-

涂群 
用于激光加工装置的摆动机构 发明 201110414843.2 

31 
余雷 电梯能耗测量与能效评价平台 v1.0 

软件著作

权 
2013SR151065 

32 
余雷 远距离互动控制系统 V1.0 

软件著作

权 
2014SR169136 

33 
余雷 距离感应互动切换控制系统 V1.0 

软件著作

权 
2014SR170437 

34 
陈国栋 

一种单电机驱动的两自由度机器人视

觉系统 
实用新型 2014202113866 

35 

陈良-相

银堂 
一种基于 Zigbee 技术的智能控制系统 实用新型 ZL201320451578.X 

36 

陈良-庾

澄潇 
一种基于 Zigbee 技术的能耗监控系统 实用新型 ZL201320451966.8 

37 陈庆 一种节水灌溉系统 实用新型 201320493638.4 

38 陈涛 一种用于人工器官表面凝血检测的装置 实用新型 201420228401.8 

39 
陈涛 

一种用于人工器官表面凝血在线检测的装

置 
实用新型 201420228507.8 

40 
窦云霞 双手揉搓仿生机构 实用新型 ZL 2013 2 0647678.X 

41 窦云霞 一种电动双手揉搓仿生装置 实用新型 ZL 2013 2 0646591.0 

42 窦云霞 气动双手揉搓仿生装置 实用新型 ZL 2013 2 0649486.2 

43 窦云霞 电动双手揉搓仿生装置 实用新型 ZL 2013 2 0646812.4 

44 
窦云霞 一种电动双手揉搓仿生装置 实用新型 ZL 2013 2 0650986.8 

45 窦云霞 内球面凸轮及内球面凸轮摇杆机构 实用新型 ZL 2014 2 0043701.9 

46 
窦云霞 内锥面凸轮及内锥面凸轮摇杆机构 实用新型 ZL 2014 2 0043603.5 

47 
窦云霞 基于双弧面凸轮的双手揉搓仿生机构 实用新型 ZL 2014 2 0043240.5 
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48 
窦云霞 凸轮杠杆式双手揉搓仿生机构 实用新型 ZL 2014 2 0043601.5 

49 窦云霞 轴向弧面凸轮及并联输出的摇杆机构 实用新型 ZL 2014 2 0043760.6 

50 窦云霞 坚果破壳装置 实用新型 ZL 2014 2 0043906.7 

51 
窦云霞 输出往复摆动的电机 实用新型 ZL 2014 2 0043510.2 

52 冯志华 喷水织机用喷嘴安装调节装置 实用新型 ZL201420013259.5 

53 冯志华 一种喷气织机的主喷嘴结构 实用新型 ZL201320811490.4 

54 
冯志华 

一种质心可调式平衡头及安装有该平衡头

的摇匀装置 
实用新型 ZL201420209601.9 

55 
冯志华 四极子完全动平衡培养液摇匀装置 实用新型 ZL 2014 2 0342298.X 

56 
傅戈雁 一种激光三维熔覆成形用工作台 实用新型 201420164122.X 

57 傅戈雁 一种用于非水平面激光熔覆成型的工作台 实用新型 zl201420074033.6 

58 

傅戈雁-

张倩茹 
一种多冲碰撞试验装置 实用新型 zl201320570881.1 

59 
郭旭红 落地镗铣床主轴箱动态平衡补偿装置 实用新型 201420434452.6 

60 胡海燕 一种蛇形搜救机器人关节模块 实用新型 ZL201420124696.4 

61 胡海燕 一种水下蛇形机器人 实用新型 ZL201420124692.6 

62 
胡海燕 一种水下蛇形机器人关节模块 实用新型 ZL201420124656.X 

63 胡海燕 一种蛇形搜救机器人 实用新型 ZL201420124660.6 

64 
胡海燕 

一种用于结肠镜机器人力感知传感器安装

的定型钳 
实用新型 2014204183187 

65 
黄海波 一种细胞位姿调节芯片和装置 实用新型 201420426542 

66 
黄海波 

一种压电超声显微注射器及压电超声

显微注射系统 
实用新型 201420423069 

67 姜付兵 一种多功能榔头 实用新型 201420066442.1 

68 
李伟达 一种浇帽口去除机 实用新型 201320087386.5 

69 
李伟达 

基于毛刺摩擦非对称性的谐振驱动机构及

机器人结构 
实用新型 201320587625.3 

70 李伟达 微型机器人及微型移动机构 实用新型 201320590509.7 

71 刘吉柱 一种气隙可调式无铁芯直线电机 实用新型 ZL 2014 2 0006837.2 

72 
刘吉柱 勘探电机 实用新型 ZL 2013 2 0808091.2 

73 刘吉柱 一种永磁电机控制回路和永磁电机 实用新型 ZL 2013 2 0863543.7 
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74 
刘吉柱 一种同步驱动定位平台 实用新型 ZL 2014 2 0152482.8 

75 倪俊芳 行李箱自动收缩装置 实用新型 ZL 2013 2 0459766.7 

76 倪俊芳 纺织用断丝停车装置 实用新型 ZL 2013 2 0651259.3 

77 
倪俊芳 一种文胸模杯的成型模具 实用新型 ZL 2013 2 0700543.5 

78 倪俊芳 复合阶梯式钻头 实用新型 201420394261.1 

79 潘明强 基于多功能耦合的复合式阳极键合系统 实用新型 ZL 201320673604.3 

80 
潘明强 一种传感器装配封装系统 实用新型 201420016028.X 

81 潘明强 一种单芯片键合作业手 实用新型 201420125182 

82 潘明强 闭环压电薄膜泵 实用新型 201320712096.5 

83 
潘明强 一种球体表面质量检测装置 实用新型 201420297063.3 

84 
钱志良 一种蜗杆-同步带传动机构 实用新型 ZL201320781431.7 

85 钱志良 一种行进于管道内的装置 实用新型 ZL201320781885.4 

86 
汝长海 一种细胞吸吐测量装置 实用新型 201420400756 

87 汝长海 一种复合压电注射系统 实用新型 ZL201320276610.5 

88 汝长海 一种三维纳米纤维组合体的静电纺丝装置 实用新型 ZL201320444094.2 

89 
汝长海 一种静电纺丝的接收装置 实用新型 ZL201320443823.2 

90 汝长海 可悬浮皮肤组织工程纳米纤维支架 实用新型 ZL201320524014.4 

91 汝长海 一种可降解组织工程三维支架制备设备 实用新型 ZL201320406210.1 

92 
汝长海 一种单级驱动定位装置 实用新型 201420342672.6 

93 石世宏 一种平行环形激光头 实用新型 zl201320761615.7 

94 石世宏 一种激光熔覆成形装置 实用新型 zl201320761664.0 

95 
石世宏 一种激光熔覆送粉喷嘴装置 实用新型 zl201420125479.7 

96 
石世宏 一种激光激光用可变角度工作台 实用新型 zl201420081426.x 

97 石世宏 一种中空激光光内同轴送粉装置 实用新型 zl201320746453.x 

98 
石世宏 一种用于小应力疲劳碰撞试验的试验机 实用新型 zl201320891545.7 

99 
石世宏 

一种同步送粉空间激光加工与三维成形装

置 
实用新型 zl201420449880.6 

100 
石世宏 一种激光宽带熔覆光内送粉装置 实用新型 201420429249.X 
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101 

石世宏-

雷定中 
一种激光宽带熔覆装置 实用新型 zl201320425434.7 

102 

石世宏-

俞亮亮 

一种用于电火花线切割机床的小型简易夹

具 
实用新型 zl201320387125.5 

103 
孙荣川 一种拖地模块以及清洁机器人 实用新型 ZL201320509792.6 

104 孙荣川 一种静电除尘装置及使用该装置的吸尘器 实用新型 2013202662360 

105 
王传洋 一种主轴结构的油气润滑管路 实用新型 ZL201320463888.3 

106 王传洋 一种基于热致线膨胀的自锁夹紧装置 实用新型 ZL201320375916.6 

107 
王传洋 

微驱动装置及包含该装置的电磁控制驱动

的微型冲压机 
实用新型 ZL201320376178.7 

108 
王传洋 电动双手揉搓仿生装置 实用新型 ZL201320647268.5 

109 王传洋 一种电动双手揉搓仿生装置 实用新型 ZL201320647270.2 

110 王传洋 双手揉搓仿生机构 实用新型 ZL201320647351.2 

111 
王传洋 电动双手揉搓仿生装置  实用新型 ZL201320649361.X  

112 王传洋 气动双手揉搓仿生装置 实用新型 ZL201320646872.6 

113 

王传洋-

李知瑶 
一种微驱动系统及包含该系统的夹紧系统 实用新型 ZL201320375800.2 

114 王金娥 直线电机驱动的二级增力数控压力机 实用新型 ZL2014 2 0326665.7 

115 
王金娥 

滚珠丝杠驱动的杠杆-肘杆二次增力数控压

力机 
实用新型 ZL2014 2 0327590.4 

116 王金娥 气缸下置式肘杆-杠杆二级增力数控压力机 实用新型 ZL2014 2 0326460.9 

117 
王明娣 一种通讯线疲劳试验机 实用新型 zl201320333125.7 

118 
王明娣 激光熔覆同步送粉器机械式自动转换装置 实用新型 zl201320651100.1 

119 王明娣 一种气动增力式拉杆压力机 实用新型 zl201420327575.X 

120 
王明娣 一种动力下置式拉杆压力机 实用新型 zl201420327587.2 

121 
王明娣 一种电磁蓄能式无针注射器. 实用新型 zl201420242814.9 

122 王明娣 一种电磁柱塞泵 实用新型 zl201420280633.8 

123 
王明娣 电磁蓄能式无针注射器 实用新型 zl201420246896.7 

124 
王明娣 一种便携式打气筒 实用新型 zl201420280747.2 

125 王明娣 一种冲击气缸 实用新型 zl201420282637.x 

126 
王明娣 一种气动电磁里蓄能式无针注射器 实用新型 ZL201420246658.6 
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127 
王明娣 一种气动蓄能式无针注射器 实用新型 ZL201420246336.1 

128 

王明娣-

杜秋 
激光剥线装置 实用新型 2014204782836 

129 

王明娣-

杭小琳 

一种激光熔覆梯度材料同步送粉自动转换

装置 
实用新型 zl201320632504.6 

130 

王明娣-

杭小琳 
一种激光熔覆同步送粉器自动转换装置 实用新型 zl201320674365.3 

131 

王明娣-

黄颖 

一种高频小载荷的机械液压复合传动压力

机 
实用新型 zl201320633996.0 

132 

王明娣-

孙万平 
一种人力驱动的蓄能式无针注射器 实用新型 2014202471724 

133 

王明娣-

张弛 
双工位静压传动压力机 实用新型 zl201320397313.6 

134 
王蓬勃 多功能机器人手爪 实用新型 201420335147.1 

135 王永光 一种具有减摩特性的斜盘式柱塞泵 实用新型 ZL201420068934.4  

136 王振华 一种双轴控制搬运机械手 实用新型 201320445964.8 

137 
王振华 一种单轴运动控制实训装置 实用新型 2013202774440 

138 吴冬敏 铰杆液压增压装置及液压压力机 实用新型 201320838090.2 

139 尹成科 一种人工心脏电源管理系统 实用新型 ZL201420042864.5 

140 
尹成科 磁悬浮人工心脏磁浮电源 实用新型 ZL201420042846.7 

141 
尹成科 可调整腔内动平衡的磁悬浮转子 实用新型 ZL201420110444.6 

142 
张炜 

一种快速定位夹紧装置及使用该装置的夹

具 
实用新型 ZL2014 2 0003869.7 

143 
钟博文 一种粘滑驱动跨尺度精密运动平台 实用新型 201320447462.9 

144 钟博文 一种嵌套式菱形放大二维精密定位平台 实用新型 201320519897.X 

145 
钟博文 

基于压电陶瓷驱动的 6-SPS 型微动并联机

器人 
实用新型 201320617859.8 

146 
钟博文 

一种实现闭环控制的封装型压电陶瓷致动

器 
实用新型 201320736492.1 

147 钟博文 干涉物镜驱动装置 实用新型 201320745023.6 

148 
钟博文 干涉物镜驱动装置 实用新型 201320744209.X 

149 
钟博文 

一种上下预紧式粘滑驱动跨尺度精密运动

平台 
实用新型 201320765184.1 

150 
钟博文 

一种底部预紧式粘滑驱动跨尺度精密运动

平台 
实用新型 201320761612.3 
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151 
钟博文 精密定位平台 实用新型 201420148795.6 

152 钟博文 三自由度微动并联机器人 实用新型 201420163980.2 

153 陈涛 金丝焊机壳体 外观设计 ZL201430026925.4 

 

 

︱获奖︱ 

 

序

号 
项目名称 主要完成人 主要完成单位 

获奖类

别 

获奖等

级 
授奖单位 

1 

2014年度高等学校

科学研究优秀成果

（自然科学奖） 

王华明 陈瑶（2/6）

汤海波,方艳丽,张

凌云,吕旭东 

北京航空航天大

学 
省部级 一等奖 教育部 

2 

2014年度江苏省科

学技术奖-技术发

明奖 

王文襄、王冰、陈立

国（3/7）、赵玉龙,

赵立波,程新利 ,毛

超民 

昆山双桥电子、苏

州大学、西安交通

大学、苏州科技学

院 

省部级 三等奖 省科学技术厅 

 

 

 

︱论著︱ 

 

序号 作者(排名) 著作名称 出版社 出版时间 书号 

2 黄俊(3) 
微分包含控制系统

理论 

上海交通

大学出版

社 

2014-1 978-7-313-10252-2/TP 

4 盛小明（1/3） 液压与气压传动 
科学出版

社 
2014-6 978-7-03-040401-5 

1 郭镇宁(2/3) 
企业投融资评价方

法与参数 

中国经济

出版社 
2014-8 978-7-5136-2983-6 

3 刘会聪（2） 

Micro and Nano 

Energy Harvesting 

Technologies 

ARTECH 

HOUSE 
2014-12 978-1-60807-814-1 
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